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農作業の機械化・ロボット化

 農林水産業

 スマート農業

 環境保全型農業

 建設機械

 産業機械

機械工学科

教授 樹野淳也（たつのじゅんや）

機械・加工

メカトロニクス，省力化，労働安全衛生，環境保全・修復

研究開発例1：農作業ロボット

 「機械だからこそできる」ことを

機械に実行させるコンセプト

 基礎研究だけでなく，現場での実

践的な研究も実施

研究開発例2：傾斜地果樹園における生育モニタリング

・人間が実践するには作業負荷の高い環境保
全型農業は，長時間疲れず，嘘もつかず働ける
ロボットだからこそ実践できると考え，ロボット開
発を行っている．

・農作業ロボットの場合，例えば，苗を植える速
度を速くしても，速く育つわけではない．従って，
遅く動いて良い，という前提条件が生まれ，これ
までにない特徴をもったロボットが可能になり，
自然エネルギー利用，脚式移動機構の研究を
行っている．

・機械化さえ行われてなく，作業者の経験や勘に頼っていた傾斜
地果樹園における精密農業の導入を検討している．研究の第一
段階として，傾斜地果樹園における作物の生育をモニタリングす
るシステム構築を行っている．


	スライド番号 1

