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自動車の「気持ちよいハンドリン

グ性能」の力学的設計技術

内容がイメー
ジできる
写真・図等
（1～2枚）

ロボティクス学科

准教授 酒井英樹（さかいひでき）

機械・加工

ハンドリング性能，ステアリング，タイヤ，サスペンション

■「腰で感じる車両運動」の設計法
■「手で感じるハンドルからの力」

「手で感じるハンドルの動き」の設計法
■目で感じる車体の動きの設計法
■テストドライバの官能評価結果の
文学的表現の力学表現への変換

背景

自動車のハンドリング性能は感性領域
で他車と競合

本技術の特徴
(1)ドライバの感性性能をフィールド調
査（試乗場面調査と直接試乗評価）．
(2)ドライバの感じる物理変数で運動方

程式を立てることにより，ドライバの感
覚を力学に変換．
(3)完成車メーカー，サプライヤーにお
いて本技術を実践・実証

■完成車メーカーにおける
操縦安定性設計

■パワーステアリング
■サスペンションブシュ
■エンジンマウント
■シート
■タイヤ
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