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球体搬送制御技術

ロボティクス学科

講師 筑紫 彰太（ちくし しょうた）

情報・通信

球体搬送，球体・ローラの運動学，球体搬送機構

 球体径，ローラ径などの設計パ
ラメータを限定しない球体搬送制
御が可能

 搬送する球体に応じた最適機構
設計が可能

 球体の搬送，操作
 物体搬送

球体速度ベクトル

ローラ角速度ベクトル

１. 運動学の算出

２. 運動学の検証
３. 運動学の実装

シミュレーション，
実験機による運動学検証

ローラ・球体の幾何学関係から
運動学を算出

運動学に基づいた球体搬送制御
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