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草地環境に調和する移動ロボット

ロボティクス学科

教授 岩谷 靖（いわたに やすし）

環境

移動ロボット，環境調査，害獣防除

 特殊な車輪で草花を跨ぐように移動
するため，草地に轍（わだち）を作ら
ずに走行可能

 環境負荷を軽減

 屋外労働における人的負荷も軽減

 屋外フィールドにおける各種
環境状況の調査

 農地等における害獣防除

 タイヤ・リム（外周輪）の無い車輪を持つ移動ロボット

 環境にほとんどダメージを与えることなく，でこぼこの
フィールドを走破可能
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